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Mérené aseky ZBP
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Zasady presnéeho mereni GNSS

navaznost do siti permanentnich stanic ktere jsou soucasti
nezavislého monitoringu VUGTK, v.v.i.,

preference pouziti sitove metody mereni typu VRS,
pouzity signal GNSS minimalneé GPS+Glonass,
elevacni maska 10° az 13°,

pocCet observovanych druzic min. 10, GDOP < 2,

doba meéreni 5 minut pri fixovaném reseni (start méreni min. 30
sekund po fixaci feSeni z duvodu ustaleni fixace),

pocet opakovani mereni min. 3x s casovym odstupem 3 az 4 hod,
centrace anteny nad merickou znackou lepsi jak 1 mm.
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Dosazena presnost GNSS v idealnich
podminkach na kalibracni zakladne

GNSS aparatura

Trimble R2
sy [mm)] sx [mm]
3.2 2.2
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Dosazena presnost GNSS v
provoznich podminkach

Meéreny usek Zeleznicni traté délka aseku  # urcovanych sy [mm] sx[mm]
[km] GNSS bodu (n)

TU 1371 Velka Kra$ — Vidnava 4,5 8 3.2 5,7

TU 2302 Bojkovice — Hostétin 9,5 12 6,8 7,1

TU 1363 Jesenik — Mikulovice 16,5 27 6.9 6.9

Presnost v provoznich podminkach je 2x az 3x horsi nez v idealnich
podminkach na kalibracni zakladne.
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K aparaturam s inercialn

GNSS pri vypnuti korekce pri zapnuti
aparatura naklonu korekce naklonu
RMS [mm] RMS [mm]
Trimble R780 7,6 10,6
dMU)
GNSS stredni stredni
aparatura systematicka systematicka
odchylka odchylka
¢y [mm] ¢x [mm]
Trimble R780 -0,1 +2,2
IMU)
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K aparaturam s IMU + eCompass

__OPRAVY JEDNOTLIVYCH POLOH KOMPENZACE I. POLOHA II. POLOHA
VUCI TEORETICKY PRAVE POLOZE BODU
0.030 VYP. 0.003 m 0.003 m

ZAP. 0.025 m 0.038 m
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GNSS a terestricke mereni
(zjednoduseny model vypoctu presnosti)
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Geometrlcke nehomogenity JTK CUZK
. o -~ 2018
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BURES, J., KOSTELECKY, J.: Poradenské a konzultacni sluzby pro DTMZ — Strategie uplatnéni, porizovani a
spravy prostorovych dat. Cast Analyza — Dilci éast 1.3.2. Geodetické presnosti prostorovych dat. 7/2021
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Soulad presnosti druzicoveho a
terestrickeho mereni

Meéreny usek Zeleznic¢ni traté o)) Go Kriticka Go RMS 6, max. Gp
apriori aposteriori  (pro Chi-kvadrat a [mm)] [mm)]
nadbytec¢nost V)
TU 1371 Velka Kra$ — Vidnava 1.0 0.8505 1.1744 (v=43) 2.8 3,3
TU 2302 Bojkovice — Hostétin 1.0 1.3331 1.1193 (v=93) 4,2 5,3
TU 1363 Jesenik — Mikulovice 1.0 1.5912 1.1326 (v=75) 4,2 6,8
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Zavery
1. Prokazala se reprodukovatelnost presnosti uréeni bodu technologii
GNSS ve smerodatne souradnicove odchylce lepsi jak o,, =5 mm ze
tfi opakovani.
2. Ukazalo se, ze presnost v provoznich podminkach je 2x az 3x horsi
nez za idealnich podminek na kalibracni zakladne.
3. Do vysledne presnosti pri kombinaci druzicoveho a terestrického
mereni vstupuji:
= nejistoty mereni GNSS,
= nejistoty terestrického méreni (uhla, délek),

= a dominantne geometrické meritkove nehomogenity jednotného
transformacniho klicCe.

4. Metodika mereni GNSS aplikovana v provoznich podminkach
zarucuje dosazeni nejvyssi potrebne presnosti.
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Dékujeme za pozornost!
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