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Historie reseni problematiky

a pozadavky na systém

« Realizace dulné méfickych praci bez dulnich méficu...
« Systém by mél zajistovat funkce:
» \ytyCovani hranice tezebniho postupu,
« vytyCovani nivelety pracovni plane,
 vytyCovani rizikovych objektd,
e zamerovani postupu velkostroje,
« vypodcty objemu.

« DokoncCeni systemu a osazeni prvniho kolesového rypadla
K 800 N na DNT v roce 2007 (DB 2009)

* Pocet osazenych velkostroju: DNT 9
DB 20 (6 zakladacu)
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Zakladni komponenty systemu

System pro vypocet prostorove polohy kolesa
se sklada ze tfi zakladnich prvku:

. merici segment (GNSS prijimace, prijimace
a cidla, kontrolni jednotka),
. komunikacni segment (prenos dat),
. uzivatelsky segment (vyhodnocovaci software

Bansky model, Technologicky model, Kabina).
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Uzivatelsky segment — Model kabina
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.Y SOEUITAN  Uzivatelsky segment - Model kabina
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Uzivatelsky segment
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Uzivatelsky segment
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Presnost systemu
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Presnost systému
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Presnost systéemu

Vysledny Proc:fntnzi]fn
Rypadlo Meéricka metoda objem Rozdil V-:E;g}:fl
[m?] [m?] [%]
N Letecka fotogrammetrie 87487
N2 (Vee) 64058
Vre - Vrix
N1 RTK 85514 1973
N2 (Vrrx) 63266 702
Vrc - Vsys
N1 Systém pro méfické 38597 1110
sledovani polohy kolesa
N2 pacla 66106 2048
(Vsvs)
Vrce - Verie
N Svislé rovnobézné fezy 89471 1984
N2 (Vsrz) 62941 1117




Model vs skutecnost
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vS skutecnost
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