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Motivacia

= tvorba novej narodnej realizacie vyskového systému Bpv
= vyhladavanie bodov v teréne
= ochrana bodov

= body SNS vyuZivané ako testovacia mnozina




Sucasny stav presnosti polohovych suradnic
bodov SNS

= Budovanie SNS v rokoch 1995 — 1996 - rekognoskacia

e 1.rad 11 035 bodov
e 2.rad 24 731 bodov
* zakreslenie a odsuvanie bodovz map 1:10 000

= 1996 — 2016 séria merani na uréovanie polohy bodov SNS
* GNSS merania 6100 bodov presnost do 5 cm
* Polygdnové merania 3275 bodov presnost do 10 cm

= charakteristiky presnosti odsunutych suradnic — 374 bodov
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Vplyv (ne)presnosti polohovych suradnic bodov
SNS
= vypocet novej realizacie vyskového systému

* tiazové zrychlenie — CBA2G_SK (program na vypocet g z UBA)

* normalne tiazové zrychlenie

e astronomicka korekcia

= body SNS vyuZivané ako testovacia mnoZina

* CBA2G_SK
* presnost transformdacie ETRS-h <> Bpv-H

= CBA2G_SK 1316 bodov (SGS, SPS, SNS, STS) o = 0,21 mGal
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Vplyv (ne)presnosti polohovych suradnic bodov
SNS

= vplyv presnosti polohy bodov na generovanie tiazového
zrychlenia

X 595 0,15 0,15 + 0,02 0,15 + 0,05

y 595 0,15 0,15 + 0,02 0,15 + 0,05

y (90 — 200 m.n.m) 224 0,14 0,14 + 0,01 0,14 + 0,04
y (200 - 1000 m.n.m) 345 0,16 0,16 + 0,02 0,16 + 0,05

y (nad 1000 m.n.m) 26 0,22 0,22 + 0,05 0,22 +0,14




Vplyv (ne)presnosti polohovych suradnic bodov
SNS

= zmena polohy jedného bodu o0 45 m (30) na oddiel
H31-535 - H31-536 -0,029mm - 0,029 mm

[4-533 — 14-535 -0,096 mm - 0,094 mm
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Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
SNS
= 2-etapovy koncept

* 1. etapa: Odsunutie polohovych suradnic v prostredi ArcGis (VKM, ZBGIS)

e 2. etapa: Uréenie suradnic priamym meranim

= QOdsunutie polohovych suradnic v prostredi ArcGis (VKM, ZBGIS)
* rozdiel omernych mier
* podklad ZBGIS — budova, most, priepust, kriz, stip

VKM — Ciselna, nediselna, mierka podkladovej mapy)

y\ foto 2007

!ine measurement (Planar)
Segment: 11.966771 Meters
Length: 11.966771 Meters
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Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
SNS
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Line measurement (Planar) -
Segment: 6.299785 Meters I3 AB-589
Length: 6.299785 Meters -
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= 9/2015-2/2017 1.rad SNS 5646 bodov 51 %
2.r4d SNS 13969 bodov 54 %

= Urcenie suradnic priamym meranim
* GNSS + polygdnové merania 9375 bodov

«  mnozina 9702 bodov 1. a 2. rddu SNS uréena na priame meranie



Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
SNS

= 9702 bodov - 1492 bodov 1. radu - 1492 bodov 1. radu SNS
8210 bodov 2. radu > 902 bodov 2. radu SNS
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metodika urcovania suradnic pomocou GNSS

vychdadza z uréovania bodov SPS triedy D

RTN, 2 x 2 minuty, ¢asovy odstup min. 20 minut, Ap = 0,030 m, Ah = 0,055 m,
* staticka metdéda, min. 20 minut,

kombindacia GNSS a merania dizok Leica Disto D510 — excentrické postavenie



Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
SNS
= testovanie metodiky

* statické meranie na 62 bodoch zakladnice Modra - Piesok (body v zalesnenej oblasti)

= priame postavenie 46 bodov — fix rieSenie 33 bodov (Ap < 0,10 cm), float rieSenie 13 bodov (Ap < 1,5 m)

= excentrické postavenie 16 bodov - fix rieSenie 13 bodov (Ap < 0,10 cm), float rieSenie 3 body (Ap < 0,70 m)







Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
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Zvysenie presnosti polohovych suradnic bodov
SNS
= testovanie metodiky

* statické meranie na 62 bodoch zakladnice Modra - Piesok (body v zalesnenej oblasti)
priame postavenie 46 bodov — fix rieSenie 33 bodov (Ap < 0,10 m), float rieSenie 13 bodov (Ap < 1,5 m)
excentrické postavenie 16 bodov - fix rieSenie 13 bodov (Ap < 0,10 m), float rieSenie 3 body (Ap < 0,70 m)

« kombinacia GNSS a merania di?ok Leica Disto D510
splnena podmienka Ap = 0,030 m

= meracské prace 03/2017 — 05/2017
= 8 meracskych skupin (Trimble R8, Trimble R8s, Leica GS14)



Urcenie charakteristik presnosti

= vyuzitie mnoziny bodov uréenych pomocou GNSS a polygénovymi tahmi

E-P 636 0.07 0.05 83.8 94.8 99.5

P - VKM1 412 0.13 0.07 82.3 95.9 100.0
P - VKM3 745 0.93 0.87 83.5 93.7 99.2
P - ZBGIS 143 1.12 0.69 81.8 95.1 100.0
E - ZBGIS-P 346 8.16 4.19 85.8 94.5 97.1
P - ZBGIS-P 195 7.34 2.85 81.5 96.4 100.0
E - ZBGIS-S 32 1.65 1.12 81.3 93.8 100.0

E — meranie metddou RTN, resp. statickym meranim, P — polygonové meranie, VKM1 — Ciselnd VKM, VKM3 - neciselnd VKM,
ZBGIS — vrstva Budova, Most, ZBGIS-P — vrstva Priepust, ZBGIS-S — vrstva Stfp

« ZBGIS-P - 1. rad SNS premerany

- 2. rad SNS rozdelenie do 3 kategdrii (geodetickd, fotogrametricka, odhadnuta)



Zaver

= Prinos spresnenia polohy:

e tvorba novej narodnej realizacie vyskového systému Bpv
= tiazové zrychlenie, normalne zrychlenie
= astronomicka korekcia

* vyhladavanie bodov v teréne
= elimindcia 5 % nendjdenych bodov ro¢ne

e ochrana bodov
* body SNS vyuZivané ako testovacia mnoZina

= eliminacia vplyvu neistoty polohy bodov na uréovany parameter

= 1.rad SNS + vybrané body 2. rddu SNS s presnostou do 1,5 m
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